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Celem projektu byla aktualizacja metod oceny warunkow ruchu i szacowania
przepustowosci dla drég zamiejskich z uwzglednieniem metod HCM-6 1 HBS2015
oraz najnowszych badan opublikowanych w literaturze krajowej 1 zagraniczne;.
Metody uwzgledniaja obecnosé Lokalnych Ograniczen Przepustowosci (LOP)
wystepujacych na sieci drogowej, ktore moga wynikac z przyczyn ruchowych oraz
Infrastrukturalnych. W projekcie rozpoznano przyczyny powstawania LOP,
wykonano klasyfikacje oraz opracowano katalog metod przeciwdziatania ich
powstawaniu oraz fagodzeniu ich skutkéw w zarzadzaniu ruchem (KSZR).

Efekty koncowe Projektu:
* metoda ustalania natezen miarodajnych do wykonywania analiz warunkow ruchu;

* metody obliczeniowe dla autostrad, drog ekspresowych, wielopasowych i
dwupasowych dwukierunkowych (1x2), drog 2+1, weztow drogowych oraz zwezen
drogowych z sygnalizacja (wystepujacych na drogach 1x2).

« wytyczne do budowy i kalibracji mikrosymulacyjnych modeli ruchu.



PK

ROZWOJ INNOWACJI DROGOWYCH

WYKONAWCY PROJEKTU RID-1-50

Sklad Konsorcjum PK-PW-PG
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MOP

Nr
zadania

Tytul zadania

Podmiot
realizujacy
zadanie

Planowane rezultaty realizacji zadania

Okres realizacji

Kamienie milowe

Termin
rozpoczecia
data

Termin
zakonczenia
data

Przygotowanie bazy wiedzy,
podstaw metodycznych oraz
zalozen do badan i
modelowania warunkéw
ruchu i przepustowosci

JN - PK,
PW, PG

Lista wybranych poligonéw badawczych.
Szczegolowy zakres badan ruchu ze szczegélnym
uwzgle dnieniem wyste powania LOP.

Stworzenie listy wybranych
poligonéw badawczych.
Ustalenie zakresu badan ruchu ze
szczegl0lnym uwzgle dnieniem
wystepowania LOP.

01.01.2016

31.03.2017

Ustalanie natezen
miarodajnych do analiz
warunkéw ruchu

JN - PK,
PW, PG

Okreslenie miarodajnych charakterystyk ruchu
do analiz warunkéw. Opracowanie metodyki
ustalania nateZen miarodajnych do analiz
warunkéw ruchu.

OkreSlenie miarodajnych
charakterystyk ruchu do analiz
warunkoéw ruchu.

01.06.2016

28.02.2018

Opracowanie metody oceny
warunkoéw ruchu i obliczania
przepustowos ci na
odcinkach autostrad i drog
ekspresowych (klasy A i S)
z uwzgle dnieniem lokalnych
ograniczen przepustowos ci
(LOP)

JN - PW,
PG

Przygotowanie modeli, materialéw do opracowania
instrukcji oceny warunkow ruchu i obliczania
przepustowosci dla odcinkow autostrad i drog

ekspresowych z uwzgle dnieniem LOP (Zadanie 8).

Przygotowanie danych do kalibracji modeli
zachowan kierowcow wykorzystywanych w
procedurach oblicze niowych modeli
symulacyjnych (Zadanie 9).

Zakonczenie modelowania wplywu
wybranych cech drogi i ruchu na
miary warunkéw ruchu i
przepustowos ¢ autostrad i drog
ekspresowych (klasy Ai S).

01.05.2016

31.03.2018

Opracowanie metody oceny
warunk6w ruchu i obliczania
przepustowosci na wezkach
drogowych z uwzgle dnieniem|
lokalnych ograniczen
przepustowosci (LOP)

JIN - PW,
PG

Przygotowanie modeli, materialéw do opracowania
instrukcji oceny warunkéw ruchu i obliczania
przepustowos$ci na wezlach droég ruchu szybkiego z
uwzglednieniem LOP (Zadanie 8).
Przygotowanie danych do kalibracji modeli
zachowan kierowcéw wykorzystywanych w
procedurach obliczeniowych modeli

symulacyjnych (Zadanie 9).

Zakonczenie modelowania wplywu
wybranych cech drogi i ruchu na
miary warunkow ruchu i
przepustowos ¢ wyr6znionych
elementow wezow.

01.09.2016

31.03.2018
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. Okres realizacji
NP Podmiot Torm Torm
. Tytul zadania realizujacy Planowane rezultaty realizacji zadania Kamienie milowe ermln. e,rmln .
zadania . rozpoczecia | zakonczenia
zadanie
data data
Opracowanie metody oceny Przygotowanie modeli, materialéw do opracowania
warunkéw ruchu i obliczania instrukcji oceny warunkow ruchu i obliczania , . .
_ . L, .. Zakonczenie modelowania wplywu
przepustowosci na przepustowosci dla odcinkow drog wielopasowych z branveh cech droai i ruchu na
odcinkach drég IN-PW, uwzglednieniem LOP (Zadanie 8). wybrany g1 reh
5 . . . . .. . miary warunkow ruchu i 01.09.2016 | 31.03.2018
wielopasowych (klas G i GP) PG Przygotowanie danych do kalibracji modeli repustowosé dré
z uwzglednieniem lokalnych zachowan kierowcow wykorzystywanych w L _p -
e - - . . . wielopasowych.
ograniczen przepustowosci procedurach oblicze niowych modeli symulacyjnych
(LOP) (Zadanie 9).
Ilosciowe oszacowanie wplywu wybranych cech
Opracowanie metody oceny drogi i ruchu na miary warunkéw ruchu i Zakonczenie modelowania wpltywu
warunkow ruchu i obliczania prze pustowos¢. Wybor metodyki analiz w wybranych cech drogi i ruchu na
przepustowosci na warunkach polskich. miary warunkow ruchu i
6 odcinkach drég JN - PK Przygotowanie materialow do opracowania przepustowos¢ dla drég 01.07.2016 | 31.05.2018
dwupasowych, instrukcji oceny warunkow ruchu i obliczania dwupasowych dwukie runkowych,
dwukierunkowych oraz drég przepustowosci dla odcinkéw drog dwupasowych [drég 2+1 oraz zwezen sterowanych
0 przekroju 2+1 dwukierunkowych, drég 2+1 oraz zwezen sygnalizacja.
drogowych sterowanych sygnalizacja (Zadanie 8).
Rozpoznanie przyczyn Roz,poznaljle przyczyny powstawania LOP na SI?CI
. drég krajowych wraz z opracowana klasyfikacja
powstawania lokalnych . .
., L . wystepujacych LOP. Utworzenie katalogu metod
ograniczen przepustowoscl JN - PW, | Metoda prognozowania wplywu LOP na warunki | przeciwdzialajacych powstawaniu
7 (LOP) oraz opracowanie ’ prog PN P AATAJACYCh PO 01.01.2017 | 28.02.2018
2 s PG ruchu pojazdow. LOP na sieci drog krajowych oraz
sposobow prze ciwdzialania . . . .. .. 2
. . . . Opracowanie sposobow przeciwdzialania ich lagodzenia ich skutkow.
ich powstawaniu i lagodzenia L. . , A
, powstawaniu i lagodzenia skutkow powstawaniu
skutkow LOP
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MOP

Okres realizacji

Podmiot
Nr L . oL i i
. Tytul zadania realizujacy Planowane rezultaty realizacji zadania Kamienie milowe L rmln' Te,rmln'
zadania . rozpoczecia | zakonczenia
zadanie
data data
Opracowanie projektow
instrukeji oceny warunkow
ruchu i obliczania . . . . . Ukonczenie projektu instrukcji
. . . Projekty instrukcji oceny warunkow ruchu i , . i .
przepustowosci dla drog JN - PK, X k o . ) oceny warunkow ruchu i obliczania
8 . L obliczania prze pustowosci dla krajowych drog , . . 01.01.2018 | 30.09.2018
krajowych, zamiejskich z PW, PG Jamieiskich przepustowosci dla krajowych
uwzgle dnieniem lokalnych J ; drog zamiejskich.
ograniczen przepustowosci
(LOP)
Opracowanie wytycznych .
. . . . Opracowanie wytycznych do
konywania JN - PW, czne do budowy mikrosumulacyjnych modeli . .
9 . i y_ . Wyty Wy Iy wzorcowych mikrosymulacyjnych | 01.01.2017 | 31.07.2018
mikrosymulacyjnych modeli PG ruchu.

ruchu dla drég zamiejskich

modeli.
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HARMONOGRAM WYKONANIA PROJEKTU cd.

. Okres realizacji
NF Podmiot Torm Torm
. Tytul zadania realizujacy Planowane rezultaty realizacji zadania Kamienie milowe ermln' e’rmln'
zadania . rozpoczecia | zakonczenia
zadanie
data data
Opracowanie projektow
instrukeji oceny warunkow
ruchu i obliczania . . . . . Ukonczenie projektu instrukcji
. . . Projekty instrukcji oceny warunkow ruchu i , . i .
przepustowosci dla drog JN - PK, X k o . ) oceny warunkow ruchu i obliczaniz
8 . L obliczania prze pustowosci dla krajowych drog , . . 01.01.2018 | 30.09.2018
krajowych, zamiejskich z PW, PG Jamieiskich przepustowosci dla krajowych
uwzgle dnieniem lokalnych J ; drog zamiejskich.
ograniczen przepustowosci
(LOP)
Opracowanie wytycznych .
. . . . Opracowanie wytycznych do
konywania JN - PW, czne do budowy mikrosumulacyjnych modeli . .
9 . i y_ . Wyty Wy Iy wzorcowych mikrosymulacyjnych | 01.01.2017 | 31.07.2018
mikrosymulacyjnych modeli PG ruchu. modeli
ruchu dla drég zamiejskich ‘
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MOP-DZ
METODY

OCENY WARUNKOW RUCHU
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI

TOM I

Drogi jednojezdniowe: dwupasowe
dwukierunkowe, drogi 2+1, zwezenia

Projekt INSTRUKCJI OBLICZANIA

Warszawa 2019

m!»m INNOWAC, NYCH :og!vc’u INNOWACJI DROGOWYCH MOP-DZ
METODY METODY
OCENY WARUNKOW RUCHU FEENY YWARUNEDOW RUCHD
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI I OBLICZANDY ERZEPUSTOWORCE
TOM II TOM III
Drogi dwujezdniowe: autostrady, drogi Wyznaczanie natezen miarodajnych
ekspresowe oraz drogi klasy GP i G i ich charakterystyk

Brojest INSTRUKCIT OBEIGZANEA. Projekt INSTRUKCJI OBLICZANIA

R . o

Warszawa 2019 ‘Warszawa 2019

Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla drog poza aglomeracjami 8
miejskimi, w tym dla drog szybkiego ruchu” wspotinansowany przez NCBiR 1 GDDKiA
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OCENY WARUNKOW RUCHU
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI

dwu

METODY

TOM 1

Drogi jednojezdniowe: dwupasowe

Projekt INSTRUKCJI OBLICZANIA

kierunkowe, drogi 2+1, zwezZenia

S

POLITECHNIKA
GDANSKA MOP

METODYKA ANALIZ NA ODCINKU
DROGI JEDNOJEZDNIOWEJ

METODYKA ANALIZ NA ODCINKU
DROGI 2+1

ZWEZENIE DROGI Z REGULACJA
RUCHU ZA POMOCA SYGNALIZACIJI

Przyktady obliczeniowe
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POLITECHNIKA
GDANSKA MOP

-I' MOP
™ P / Drogi jednojezdniowe
MOP
METODY
® MET( PROJEKTOWANIE SYGNALIZACIJI NKU

OCENY WARUNKOW RUCHU , et
_ _ : SWIETLNEJ NA ZWEZENIU DROGI
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI DRO(

ToM 1 e MET( /\ /'\ NKU
boni s ey i DRO( :
Projekt INSTRUKCIT OBLICZANIA - ZWE; “JA
~ RUCE /\ /\ [ZACII

* Przyk

Zespol autorski:

Dr inz. Krzysztof Ostrowsk: — kierownik projektu
Dr hab. inz. Janusz Chodur, prof. PK

Dr inz. Stanistaw Gondek

Dr inz. Radostaw Bak

Dr inz. Mariusz Kieé¢

Warszawa 2019

Warszawa 2019

Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla drog poza aglomeracjami
miejskimi, w tym dla drog szybkiego ruchu” wspotfinansowany przez NCBiR 1 GDDKiA
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MOP

METODY

OCENY WARUNKOW R[fCH['I METODA ANALIZY ODCINKOW
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI MIEDZYWEZLOWYCH

o n - METODA ANALIZY OBSZAROW

Drogi dwujezdniowe: autostrady, drogi

shaprssoms oxazdnogt Blasy S € PRZEPLATANIA

T« METODA ANALIZY OBSZAROW
WIAZDOW I WYJAZDOW NA
WEZLACH DROGOWYCH

Przyktady obliczeniowe

Warszawa 2019

Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla droég poza aglomeracjami
miejskimi, w tym dla drog szybkiego ruchu” wspotfinansowany przez NCBiR 1 GDDKiA
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TOM IlI

METODY

OCENY WARUNKOW RUCHU * WYZNACZANIE NATEZEN
I OBLICZANIA PRZEPUSTOWOSCI MIARODA\]NYCH I ICH CHARAK-

TERYSTYK DO ANALIZ WARUNKOW
T oo RUCHU NA DROGACH
Projekt INSTRUKCJI OBLICZANIA J E D N OJ EZ D N I OWYC H

1 * WYZNACZANIE NATEZENIA
MIARODAINEGO DO ANALIZY
WARUNKOW RUCHU NA DROGACH
DWUJEZDNIOWYCH

N+ Przyklady obliczeniowe
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Drogi jednojezdniowe. Schemat analizy

METODY OCENY WARUNKOW RUCHU | OBLICZANIA PRZPEUSTOWOSCI
Drogi jednojezdniowe: klasy S, GP, G, Z

ROZWOJ INNOWACJI DROGOWYCH

Tom I.

MOP

Metoda uproszczona
- analiza planistyczna

!

Metoda szczegoétowa
- analiza projektowa

A A

Metoda szczegotowa -
- analiza eksploatacyjna

Wyznaczenie miarodajnego
natezenia ruchu w roku
prognozy Q sg, i udziatu pojazdéw

Wyznaczenie miarodajnego
natezenia ruchu w roku
prognozy Q sq, i udziatu

Wyznaczenie miarodajnego
natezenia ruchu w roku
pomiaru Q 5 i udziatu pojazdéw

ciezkich u .

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 L
1 pojazdow ciezkich u . ciezkich u
1

I\ I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

| \A

Dane wejsciowe do analizy:

Dane wejsciowe do analizy:

miarodajne natezenie ruchu Qsp, miarodajne natezenie ruchu Q s, Q 5o, udziat pojazdéw ciezkich u,

udziat pojazdéw ciezkich u . szerokos¢ pasa ruchu s, szerokos¢ pobocza utwardzonego s,
pochylenia niwelety jezdni na odcinku drogi i; i ich dlugosci L ;,

liczba zjazdéw | ,, katy zwrotu trasy drogi y;, diugos¢ odcinka drogi L

o ——————————— -

[ et
[ e e e e e e st

Dobor wyjsciowej wartosci predkosci w ruchu swobodnym Vg, |
Wyznaczenie sredniej predkosci potoku pojazdow V |

| Wyznaczenie gestosci ruchu k |

!

Wyznaczenie poziomu swobody ruchu PSR, przepustowosci pasa ruchu C, stopnia obciazenia X oraz
rezerwy przepustowosci AC

- studium sieciowe, studium korytarzowe

===
)

- STES, koncepcja programowa, projekt budowlany, eksploatacja drogi

1
1
| PRSP . |

r==a
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Tom |. Drogl jednojezdniowe. Schemat analizy

METODY OCENY WARUNKOW RUCHU | OBLICZANIA PRZPEUSTOWOSCI
Drogi jednojezdniowe: klasy S, GP, G, Z

Tab. 6.1. Dobor wartosci wyjsciowe] predkosci w ruchu swobodnym V,,

Preynadck W};iigﬁ)::; pre;([l,koéé w ruchu| Szerokos¢ skladowych korytarza
ymV, [km/h] ruchu [m]
1 92,0 s=3,0m
2 92,6 §=3,9 m
3 93,2 s = 3,5 m z opaska
4 93.8 $=35mMZzZSy,=10m
5 94.4 $=3,5MZSyy=15m

N/

| Dobor wyjsciowej wartosci predkosci w ruchu swobodnym Vg, |

!

| Wyznaczenie sredniej predkosci potoku pojazdow V |

!

| Wyznaczenie gestosci ruchu k |

\i

Wyznaczenie poziomu swobody ruchu PSR, przepustowosci pasa ruchu C, stopnia obciazenia X oraz
rezerwy przepustowosci AC
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* ROZWOJ INNO

Srednié predkosc potoku poj azdow mozna wyznaczy¢ zatem Ze WZoru:

V=V, 50,0272 0 =010 ) —0,125 = g,:—0,145 = |, | =, [km/h]  (6.5)
gdzie:

V  — Ssrednia predkosc potoku pojazdow [km/h],

Vew — wyjsciowa predkosc¢ pojazdow w warunkach swobodnych [km/h] wg tablicy 6.1,

Q,, — miarodajne natezenie ruchu w analizowanym kierunku (zazwyczaj kierunku
o wiekszym natezeniu ruchu) wyznaczone zgodnie z opisem w p. 2.2 tomu III

[P/h],

kr — kreto$¢ [°/km],

gz — gestosc¢ zjazdow [zjazdow/km],

Iy — srednie wazone pochylenie niwelety jezdni [%],

u. — udzial pojazdow ciezkich w ruchu [%].
| Wyznaczenie $rednie] pre:]i/koéci potoku pojazdow V |
| Wyznaczenie gi/stos'ci ruchu k |

|

Wyznaczenie poziomu swobody ruchu PSR, przepustowosci pasa ruchu C, stopnia obciazenia X oraz
rezerwy przepustowosci AC

i 1 i - studium sieciowe, studium korytarzowe
pu—
12 i - STES, koncepcja programowa, projekt budowlany, eksploatacja drogi
-
Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla drog poza aglomeracjami 15

miejskimi, w tym dla drog szybkiego ruchu” wspotfinansowany przez NCBiR 1 GDDKiA
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Gestosc ruchu nalezy obliczy¢ wg wzoru ponizszego wzoru:

%
gdzie:
k — gestos¢ ruchu [P/km],
Q,, — miarodajne natezenie ruchu w analizowanym kierunku (zazwyczaj o wigkszym
natezeniu ruchu) [P/h],
V  — srednia predkos¢ potoku pojazdow [km/h].

| Wyznaczenie gestosci ruchu k

\i

Wyznaczenie poziomu swobody ruchu PSR, przepustowosci pasa ruchu C, stopnia obciazenia X oraz
rezerwy przepustowosci AC

E 1 E - studium sieciowe, studium korytarzowe
==
12 i - STES, koncepcja programowa, projekt budowlany, eksploatacja drogi
-
Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla drog poza aglomeracjami 16

miejskimi, w tym dla drog szybkiego ruchu” wspotinansowany przez NCBiR 1 GDDKiA
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2

Tab. 2.1. Poziomy swobody ruchu w zaleznosci od gestosci ruchu na pasie drogi
jednojezdniowe;j

Gestos¢ ruchu na pasie
k [P/km]

<35
<10
<15
<20
£25
>25

\/
Wyznaczenie poziomu swobody ruchu PSR, przepustowosci pasa ruchu C, stopnia obciazenia X oraz
rezerwy przepustowosci AC

o E S| AR

- studium sieciowe, studium korytarzowe
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C = 14,881 (Vy, — 0,10 -kr — 0,125 - g, — 0,145 - |i,,| - u,) [P/h] (6.8)
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Dane o odcinku drogi:

- klasa drogi

- liczba pasow

- pochylenie podtuzne

- obszar (aglomeracja, poza)
- gestosc wjazdow i wyjazdow
- predkos¢ dopuszczalna

POLITECHNIKA
GDANSKA

MOP-DZ

|

Dane o ruchu:
- lokalizacja drogi (strefa)
- charakter ruchu

- SDRR wedtug:

pomiaru prognozy

Oszacowanie predkosci swo-
bodnej Vsw Na podstawie:

- klasy drogi

- obszaru aglomeraciji

- gestosci wjazdow i wyjazdow
- predkosci dopuszczalnej

Vsu

Pomiar
predkosci
swobodnej

Wykonanie pomiaru ruchu
- natezenia godzinowe

- udziat sam. cigzkich

- nierbwnomiernosc¢ godz.

\_l

Wyznaczenie miarodajnego
natezenia ruchu

Wybaor krzywej natezenie-predkosé
Wyznaczenie przepustowosci

=

Wyznaczenie obliczenio-
wego natezenia ruchu na
pas przy pomocy:

- udziatu s.c.

- wspotczynnika Kis

J

‘ Wyznaczenie predkosci z wykresow ‘

Obliczenie g

estosci ruchu ‘

Ruch

Wyznaczenie Poziomu Swobody

u PSR
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Tom I1. Drogi dwujezdniowe. Schemat analizy

Dane o odcinku drogi:

- klasa drogi

- liczba pasow

- pochylenie podiuzne

- obszar (aglomeracja, poza)
- gestosc wjazdow i wyjazdow
- predkos¢ dopuszczalna

Oszacowanie predkosci swo-
bodnej Vsw Na podstawie:

- klasy drogi

- obszaru aglomeracji

- gestosci wjazdow i wyjazdow

Pomiar

predkosci

swobodnej
Vsw

L

- predkosci dopuszczalnej

Wybor krzywej natezenie-predkosc
Wyznaczenie przepustowosci

p

-J

‘ Wyznaczenie predkosci

Obliczenie gestosc

Ruchu PSR

Predkos¢ w ruchu swobodnym mozna oszacowac z nastepujacych wzordéw, ktérych
posta¢ zalezy od klasy drogi. Dla autostrad (drogi klasy A):

Voo = 82,2 — 10,79, + 7,76, + 0,334V, [km/h] (5.1)

Dla drog ekspresowych (drogi klasy S):

V., = 83,5 —10,7g,, + 7,76, + 0,334V, [km/h] (5.2)

Dla drog dwujezdniowych klasy GP 1 G:

V.w =80,5—-10,7g,,, + 7,76, + 0,334 V; [km/h] (5.3)
gdzie:
Oic — gestos¢ wjazdow 1 wyjazdow [ 1/km],
5, — wskaznik obszaru (5, = 0 dla obszaru aglomeracji, 6, =1 poza
aglomeracjg),
V, — predkos¢ dopuszczalna [km/h].

W powyzszych wzorach jako predkos¢ dopuszczalng V,; nalezy wstawi¢ faktyczng pred-
ko$¢ dozwolona na danym odcinku. Jesli nie ma lokalnego ograniczenia predkosci,

Wyznaczenie Poziomt wstawiamy wartosci ogdlne: 140 km/h dla autostrad, 120 km/h dla drég ekspresowych oraz

100 km/h dla drog klasy GP 1 G.

Projekt RID-I/50 ,,Nowoczesne metody obliczanie przepustowosci i oceny warunkow ruchu dla drog poza aglomeracjami
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Tom Il. Droqi

Dane o odcinku drogi:

- klasa drogi

- liczba pasow

- pochylenie podiuzne

- obszar (aglomeracja, poza)
- gestosc wjazdow i wyjazdow
- predkos¢ dopuszczalna

Oszacowanie predkosci swo-
bodnej Vsw Na podstawie:

- klasy drogi

- obszaru aglomeracji

- gestosci wjazdow i wyjazdow

Pomiar

predkosci

swobodnej
Vsw

L

- predkosci dopuszczalnej

Wybor krzywej natezenie-predkosc
Wyznaczenie przepustowosci
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Tom I1. Drogi dwu;ezdnlowe Schemat analizy

Dane o odcinku drogi:

- klasa drogi

- liczba pasow

- pochylenie podiuzne

- obszar (aglomeracja, poza)

- predkos¢ dopuszczalna

- gestosc wjazdow i wyjazdow

PK

Oszacowanie predkosci swo-
bodnej Vsw Na podstawie:

- klasy drogi

- obszaru aglomeracji

- predkosci dopuszczalnej

- gestosci wjazdow i wyjazdow

Pomiar

predkosci

swobodnej
Vsw

L

|

Wybor krzywej natezenie-predkosc
Wyznaczenie przepustowosci

p

‘ Wyznaczenie predkosci z wykresow ‘

Obliczenie gegstosci ruchu ‘

Wyznaczenie Poziomu Swobody
Ruchu PSR

Dane o ruichie

-lokali: (GestosE to natgzeme ruchu podzielone przez predkosc:

2 c

D

POLITECHNIKA
GDANSKA

A

MOP

g
: ko =2 [l s
Wykon:
§ e |
-nieownon T'ab. 2.1. Kryteria PSR dla drég dwujezdniowych
raiere | Poziom swobody | Maksymalna obliczeniowa
- ruchu gestosc ruchu £,
Wyznaczen :
A %?EQ%EE‘Z; PSR [i] [E/km/pas]
_ wspolozyr A 6.5
B IREE,
C 16,0
D 210
E 26,5
F >26,5




Predkoé¢ V [km/h]

Tom I1. Drogi dwujezdniowe. Schemat analizy
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Jane o ruchu:
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SDRR wedtug:
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Tab. 5.4. Wartosci przepustowosci bazowej dla autostrad, drog ekspresowych oraz

drog GP1 G
= Predkosé¢ Autostrady Drogi ekspresowe Drogi GP1 G
w ruchu Przepusto- | Predkos¢ | Przepusto- | Predkos¢ | Przepusto- | Predkosé
swobodnym wos¢ optymalna wosé optymalna wos¢ optymalna
Vew Co Voo G Voo Co Voo
km/h E/h/pas km/h E/h/pas km/h E/h/pas km/h
130 2250 85 - - - -
125 2225 84 - - - -
120 2200 83 2150 80 - -
115 2175 82 2123 79 - -
110 2150 81 2100 78 2000 70
105 2125 80 2075 77 1975 69
100 2100 79 2050 76 1950 68
95 2075 78 2025 75 1925 67
90 2050 77 2000 74 1900 66
85 - - - - 1875 65
80 - - - - 1850 64




B
Inne rezultaty Projektu RID-1-50

PCGDANSKA MOP

* Rozpoznanie przyczyn powstawania lokalnych ograniczen
przepustowosci (LOP) oraz opracowanie sposobow
przeciwdziatania ich powstawaniu 1 fagodzenia skutkow

 |Instrukcja budowy I kalibracji mikrosymulacyjnych modeli ruchu
* Projektowanie sygnalizacji Swietlnej] na zwezeniu drogi
jednojezdniowej

Metody oceny warunkow ruchu 1 wyznaczania przepustowosci odcinkow
drogowych 1 zwezen drogowych, metoda wyznaczania natezen miarodajnych,
instrukcje dotyczace LOP 1 sposobow przeciwdziatania ich powstawaniu oraz

instrukcje budowy 1 kalibracji modeli ruchu nalezy cyklicznie aktualizowac
wzorem metody amerykanskie;.
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* Rozpoznanie przyczyn powstawania lokalnych ograniczen
przepustowosci (LOP) oraz opracowanie sposobow
przeciwdziatania ich powstawaniu 1 fagodzenia skutkow

 |Instrukcja budowy I kalibracji mikrosymulacyjnych modeli ruchu

* Projektowanie sygnalizacji Swietlnej] na zwezeniu drogi
inAnnin7zAdninuini
Dziekuje za uwage
Metody oceny warunkow ruchu i1 wyznaczania przepustowosci odcinkow
drogowych 1 zwezen drogowych, metoda wyznaczania nat¢zen miarodajnych,
instrukcje dotyczace LOP i sposobow przeciwdziatania ich powstawaniu oraz

instrukcje budowy 1 kalibracji modeli ruchu nalezy cyklicznie aktualizowac
wzorem metody amerykanskie;.



